Tiip Motor

,
pr——— CM35E/45E-CM35ED/45ED

Perde motoru AC230V-50Hz
433MHz

ontrol arahigi
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@ Teknik destek
1. Bir motor maksimum 20 kumanda kanali kaydedebilir. gbsterebilir.
2. giig CM35(45)E tlip motor Mot.orlu
panjur \ Motorlu
A CM35(45)E  panjur
CM35(45)E = | \
Bir tiip motor maksimum 20 kumanda kanali kaydedebilir, N \\
20 kanalin Gstinde, yeni kanallarin eklenmesine gerek N )
Gerigelmeli ~ Varsa, 20. kanalin lizerine yazar. N o
tek kanalli o
anahtar > 3
A e Liitfen kullanimdan 6nce limit konumu ayarlayin. Gerilim 11 acma L2 bolme D) E:‘;an:sr;
230V/50Hz 200m 35m 433.92MHz
N J
9 Motor fonksiyonu

Elektronik
Elektronik limit + Dahili Alict + Uginci limit noktasi ayari

— Ayardiigmesi

CM35(45)E tip motor

s ‘....-"

e Uyumlu kumanda

« REO5 gibi ayar diigmesi olmayan kumandalar icin, ayar

A dugmesi ile ayni fonksiyondaki yukari ve durdurma
diigmesine ayni anda basin.
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Sudan uzak tutun Vurmayin

Delmeyin
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Kurulum sirasinda su girisini dnleyin.

\ J
@ Bashk Kurulumu
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A Bashg ve i disliyi
delmeyin
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e Tahrik Adaptorii Kurulumu
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e Tahrik adaptorini
takarken pergin ya da vidali
civiler kullanilabilir
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© Braket kurulumu
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Agin, limit bashi ayar digmesine bir kere basin,
motor iig kere bip sesi cikartir ve isaret olarak saat
yéniinde ve saat ydnii tersine doner

@ Yeni kumanda programlandiktan sonra tiim motor verilerini silin.
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A o Bes telden 4 ve 5 numarali teller anahtar telidir, pozitif ve
negatif fark etmez.
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Uriin etiketine gore geriliminizi ve frekansinizi
230V/50 Hz segin
AC 230V/50HZ
1 Mavi-Notr
[
3 Yesi/san=Toprak ——
AC 230V/50HZ
o lavNor
—— 2 - AC 230V/50HZ
A 3veya 5 numarali kabloya gére dogru baglanti yontemini segin.
\
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o Yukani digmesine basarsaniz, silindir panjur asagi dogru hareket eder, ayarlamak igin baska bir yéntem kullanmaniz gerekir ya da motor
bip sesi cikartana kadar limit basligi digmesine 5 sn basin ardindan serbest birakin, motor saat yoniinde ve saat yénii tersine hareket

eder, geri dondiirme tamamdr.

® Her digme araligi tim talimatlan yeniden ayarlamak isin 6 saniye dahilinde olmalidr; aksi takdirde sistem ilk durumuna geri dénecekir.

Motor bir kere bip sesi
gikan, isaret olarak
saat yoniinde ya da
saat yéniiniin tersine

“fotor; bir kere

kere basin

fotor; bir kere

Motor ii¢ kere siirekli
olarak bip sesi gikarr,isaret
olarak saat yonande ya da
saat yoni tersine doner

TAMAM

6

Kumanda tanimlanmistir.
Yukar diigmesi motoru

déner = Cipsesigkanr Bt ip sesi ikanr Yukan diigmesine bir saatyéniinde hareket
& kere basin i
iy ettirir.
@ | Motor g kere sirekli olarak
¥ r ¥ » = [ bipsesicikar, isaret olarak
saatyoniinde ya da saat
P2 diig bir P2 dilg bir yonii tersine doner
kere basin

TAMAM

Kumanda tanimlanmistir.
Asagi diigmesi motoru
saat yonlniin tersine

Asagi diigmesine bir o
hareket ettirir.

kere basin




@ Limiti ayarlama

Hedef konum
yakini

Acma

P2 diigmesine bir
kere basin

A

tor bir kere
sesi gikarir

@ Motorun hedef konuma ulasmasini kontrol etmek igin kumandays kullanin.
® Birden fazla dogru limit ayarlamak isterseniz, Yavas calistirma ve E§me fonksiyon ayarini kullanabilirsiniz

(bkz. No. 16).

@ Her digme araligi talimatlart yeniden ayarlamak icin 6 saniye dahilinde olmalidir; aksi takdirde sistem ilk

durumuna geri dénecektir.

Motor bir kere
bip sesi cikanr

Yukan diigmesine bir
kere basin

Motor bir kere
bip sesi gikarir

L
Asag digmesine bir
kere basin

Motor g kere siirekli
olarak bip sesi gikarr,
isaret olarak saat
yéniinde ya da saat
yonii tersine doner

"
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Yukan diigmesine bir
kere basin

L
Asag dgmesine bir
kere basin

Motor i kere sirekli
olarak bip sesi cikarr,
isaret olarak saat
yéniinde ya da saat
yonii tersine doner
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TAMAM

Yukan limit ayart
bagarili

TAMAM

Asag limit ayan
basaril

@ Ugiincii limit konumu ayan ve iptal edilmesi
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Ayarlamayi
sonlandirma, asagi
limit konumu
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Durdurma

diigmesine 2
sn basin

® Durdurma diigmesine her bastiginizda aralik & 1 sn olmalidir, aksi durumda veriler kaybolacaktir.

A

ayarlayin.

 Yukan ve asagi limit konumu arasindaki mesafe 30 cm'den daha fazla oldugunda, o zaman tinci limiti

 Herhangi bir konumda durdurma diigmesine 2 sn basin, motor ligiincii limite otomatik olarak ulasacaktir.
 Her diigme araligi tim talimatlar yeniden ayarlama igin 6 saniye dahiline olmalidir aksi takdirde sistem ilk

durumuna geri dénecektir.
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Stor perde ayar
konumuna .
hareket eder
L
Durdurma digmesine x 3
kere basin (Uzun basma
gecersizdir)
P—
Asagilimit
konumu >

Motor iigiincii limit
konumuna hareket
eder
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Motor iic kere siirekli
olarak bip sesi cikan,
isaret olarak saat
yoniinde ya da saat
yénii tersine déner.

TAMAM

Herhangi bir konuma
ulasmak icin yukan ya
da asagi diigmelere

Ugincl limit noktas! ayan basin
basanii
Motor ii kere siirekli
olarak bip sesi cikari,
isaret olarak saat
yéniinde ya da saat
yéni tersine déner.
Ugiincii limit noktasi
iptali basarih

Durdurma diigmesine x

4 kere basin (Uzun

basma gegersizdir)




(® Kumanda ekleme

n ©20 kanalin stiinde, halen yeni kanallarin ekliyorsaniz, 20. kanalin izerine yazar.

o Her diigme aralig tim talimatlar yeniden ayarlamak igin 6 saniye dahiline olmalidir aksi takdirde sistem ilk
durumuna geri dénecektir.

Motor i kere siirekli
larak bip sesi ikari,
aret olarak saat
3niinde ya da saat yonii

rsine doner.
TAMAM

Kumanda ekleme
tamamdir

2

lotor bir kere bi
3si gikarir

Motor bir kere b
sesi gikanr

| Vg

“A" kumanda P2
digmesine bir kere
asin

| W4

“A"kumanda P2
digmesine bir kere
basin

| Vg

“B" kumanda P2
dugmesine bir kere
basin

Agma

.

@ Yukari ve asagi limit ayarini silme

P
A ® Her diigme araligi tiim talimatlan yeniden ayarlamak icin 6 saniye dahilinde olmalidir; aksi
takdirde sistem ilk durumuna geri dénecektir.
Motor i kere sirekl
o 1 olarak bip sesi gikan,
- otorbirkerebip | @ | Motor bir kere bip e isaret olarak saat
P2y i ikarir = | sesigikanr — ybninde ya da saat yoni
P @ | P tersine doner
|
| TAMAM
i Limitler silinmistir
[ © r .L____jl ¥ - " (tigtincii limit dahildir)
Acma P2 dugmesine bir Asagi dugmesine bir P2 dugmesine bir
kere basin kere basin kere basin
.
(® Kumanday: iptal etme
P
A o Her diigme aralig tim talimatlan yeniden ayarlamak icin 6 saniye dahiline olmalidr aksi
takdirde sistem ilk durumuna geri dénecektir.
Motor iic kere sirekli
olarak bip sesi cikari,
otor bir kere Motor bir kere isaret olarak Sa..a‘ yor\unde
i ada saat yonii tersine
7 sesigikanr { bipsesigkanr {2
| loner
= | =
P2 | P2 TAMAM
/ - I /
= | ;
f manday: iptal
1 ] 1 © netamamdir
o ™ o — o
P2 digmesine Durdurma digmesine P2 dugmesine
bir kere basin bir kere basin bir kere basin
(.
@ Kademeli ve Egme fonksiyonu ayari
p
@ Bu ayar tekrarlayin. Nokta hareket fonksiyonu iptal edilmistir.
A @ Her diigme aralig: tiim talimatiar yeniden ayarlamakigin 6 saniye dahilinde
olmalidir; aksi takdirde sistem ilk durumuna geri dénecektir.
Motor iig kere f
siirekli olarak bip
sesi cikanir, isaret Yovas ol
1 1 .. avas Calitirma ve
== otorbirkere © | mowrbrriere | olaraksaatybniinde Egme fonksiyonunu | = | == |
o | Motor b T | yadasaatyoni
” psesi gikarir = | bipsesigkanr | o [ Y2 casayor acma | {
== & ® | TAMAM | |
= w5y | yada
| Yavas calistirma ve
] i Egme fonksiyonu
P »” I' & I' ayan tamamdir
N . - Vukarnya da asag digmesine kisa
cma P2 diigmesine Yukari Asag basin, motor Yavas calisma ve Egme
bir kere basin diigmesine bir diigmesine bir fonksiyonu le calisi. 2 sn'den daha
Kere basin Kere basin iz basin, motor caismaya devam
eder.




@ Tek kanalli duvara monte kumanda

-
A o Motor hareketi: yukari, durdurma, asags, durdurma,
her zaman tekrarlama.
® Anahtar motor ayar gegersiz
— 1 —
% [ E [
Anahtara bir kere Anahtara bir kere Anahtara bir kere Anahtara bir kere
basin, motor yukari basin, motor basin, motor asagi basin, motor
hareket eder calismayi durdurur hareket eder calismayi durdurur
.

@ Programlama diigmesi

Ayar durumunu girin

b

Basin < 1s
2 TAMAM

Programlama durumuna girin 7 sn
icinde programlanmasi gerekir

A¢ma Programlama diigmesine bir kere basin

Motor yonlni degistirme ayari

sesi gikarr, isaret olarak saat
yoniinde ya da saat yonii tersine déner

] TAMAM

i @ Motor tig kere siirekli olarak bip

Agma Programlama diigmesine 5 sn uzun basin Yon basariyla degistirildi




@ Fonksiyon Listesi

Fonksiyon | ¢leitronik » Ugtincii [Yavas Galistima | pirenc ve Durdurma | Direng ve Geri Gelme ila Yukari Tek Anahtarh Geri Gelme
T Limit Dahili Alic Limit ngki?;fm Fonksiyonu Limit Fonksiyonu Mekanik Anahtarini Baglayin
CM35(45)E | ./ N J J J
CM35(@5)E/A | N J J J
CM35(45)E/B |/ J J J J J
CM35(4S)E/C| o/ J J J J J
N I R o I Lot K et e vttt
CM35(45)ED | o/ J J J J
CM35(45)ED/A |/ N, N, N, N,
CM35(4S)ED/B | o/ J J J J
CM35@5)ED/C | o/ N J J N J
CM35(4S)EDD |/ J J J J J
CM3S(AS)EDE |/ J J J N, v
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