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Onsoz

Sembol Sartlart

Bu el kitabinda bulunabilecek asagidaki sembollerin anlamlari

Yiiksek diizeyde potansiyel tehlike oldugunu,

Semboller Anlamlari
TEHLIKE

kaginilmadig: takdirde 6liimlere veya ciddi yaralanmalara

neden olabilecegini gosterir.

gosterir. Kaginilmadigi takdirde, personelin kii¢iik veya|

f UYARI Orta veya diisiik diizeyde potansiyel tehlike oldugunu
orta derecede yararlanmasina neden olabilir.

A DIKKAT Potansiyel riskleri gosterir. Bilgileri goz ard1 ederseniz,
ekipman hasarina, veri kaybina, ekipman
performansinin diismesine veya dngoriilemeyen
sonuglara neden olabilir.

Size bir sorunu ¢6zmenizde veya zamandan tasarruf

©=L  iPUCLARI

etmenizde yardimei olabilecegini gosterir.

Ana metni vurgulayan ve tamamlayan ana metnin ek
bilgisi oldugunu gosterir.

m ACIKLAMA

Giivenlik Talimatlan
Tehlikeyi ve mal hasarini vb. dnlemek i¢in tirtiniin dogru kullanim yontemi asagidaki sekildedir,
ekipmani kullanmadan 6nce bu el kitabimi dikkatlice okuyun ve kullanim sirasinda siki bir
sekilde takip edin. Okuduktan sonra, bu el kitabin1 uygun sekilde saklayiniz.
Calisma Ortam Sartlar
Cihazi, izin verilebilir nem ve sicaklik araliginda tasiymiz, kullammniz ve depolayiniz.

Cihazin igine herhangi bir s1v1 akigina izin vermeyiniz.

1.1.
Cihaz1 iyi havalandirilmis bir yere kurun ve cihazin havalandirma deliklerini kapatmayn.
Sert sekilde bastirmayiniz, siddetli bir sekilde sallamayiniz veya islatmayiniz.
Ekipmani gonderirken, fabrika ambalajin1 veya aym kalitede malzeme kullaniniz.
Cihazin giivenilirligini artirmak i¢in, topraklamanin cihazin tizerindeki topraklama deliginden
yapilmasi tavsiye edilir.
Isletme ve Bakim Sartlar A
Cihazi yalniz basginiza sokmeyiniz. Uyan
Profesyonel servis personeli tarafindan yapilacak montaj ve bakim igin iireticinin aksesuarlarini
ve donanimlarint kullaniniz.
Cihaza aym anda iki veya daha fazla gii¢ kaynagina baglamayn, aksi takdirde cihaz zarar
gorebilir.
Bagimsiz kollu bariyerin uzatilmasina veya kesilmesine izin verilmez ve ayrica kollu bariyere

agirlik eklenmesine izin verilmez.
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1. Uriine Genel Bakis

1.1. Kisa Giris
Uriin bes parcadan olusur: kabin kapagi, kabin govdesi, disli kutusu mekanizmasi,
kontrol iinitesi ve kol. Sag ve sol makinalar arasinda ayrim yapar ve otopark giris ve
¢ikis kontrol sistemlerinde kullanilir.
Bu {iriin ii¢ tlire ayrilir: diiz kollu bariyer, katlanir bariyer ve ¢it kollu bariyer.

Not: Asagidaki tabloda listelenmeyen herhangi bir ozellestirme gerekiyorsa,

pazarlama elemanina danisiniz.

Bariyer Tiirleri

Tirler Aciklama (Kol uzunlugu = U, Saniyeler=S)
LT U<3M, 1,5 saniye hiza kadar.
LS U<4M, 3 saniye hiza kadar.

Diiz Kollu Bariyer Kapi s U<4.5M, 4 saniye hiza kadar.
LS U<5M, 5 saniye hiza kadar
. .... U<5.5M, 6 saniye hiza kadar.
L U<3M, 3 saniye hiza kadar.

Katlanir Kollu Bariyer Kap1 +U<4M, 4 saniye hiza kadar.
L U<5M, 6 saniye hiza kadar.

....Iki-kademeli, U<3M, 4 saniye hiza kadar.
....Iki-kademeli,U<3.5M, 5 saniye hiza kadar.

Citli Kollu Bariyer Kapi I Iki-kademeli,U<4.5M, 6 saniye hiza kadar.
s Ug-kademeli,U<3M, 5 saniye hiza kadar.
s Ug-kademeli,U<4M, 6 saniye hiza kadar.

1.2. islevler ve Ozellikler
1.2.1. Motor tahrikli, piston kolu disli kutusu mekanizmasi ve balans yayi ile
donatilmus, istikrarli ve giivenilir ¢alisma, 2,5 milyon kereye kadar motor 6mrii,
500.000 kereye kadar yay omrii.

1.2.2. Engelleme iglevlerindeki otomatik olarak geri ¢evirmeyle, engelle
karsilastiginda kol otomatik olarak geri donecektir.

1.2.3. Harici radari, kizil6tesi garpma 6nleme islevini destekler, harici radar gii¢
kaynagi i¢in gomme DC 12V gii¢ ¢ikist kullanilabilir.

1.2.4. Uzaktan kumandayi, agik ve girisimsiz ortami destekler, maksimum mesafe 50
metredir.

2. Teknik Veriler

2.1. Calisma Sicakligi (motor): -35°C + 80°C

2.2. Gii¢ kaynag giris voltaji: AC110 /120 V veya AC200/ 240V
2.3. Kontrol cihaz1 giris voltaji: DC24V-1-10%, 10A

2.4. Motor giicii: 200W MAKSIMUM

2.5. Bagil Nem: %30- %80, yogusmasiz

2.6. Uzaktan kumanda mesafesi: U>30M

2.7. Yalitim derecesi: F

3. Uriin Yapisi
3.1. Mekanizma Yapisi

Bariyer Kolu
Tutucu

Yay Glicli Ayar
Vidast

Yay —> [
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Somunu
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Motor
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Balans Yay1 —» &« =
Y u550'5;g347 Motor Volam

\o 2> (Sekil 1)

3.2. Montaj Yonii Tanim
Siparisi verirken, “saga monte edilmis” veya “sola monte edilmis” oldugunu teyit edin.
Sekiller agagidaki gibidir:
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4. Uriin Montaji ve Avarlama
4.1. Montaj Oncesi Hazirhk

Not: Bu boliim, kisaca ¢imento adasi yer se¢imini ve ingaat gereksinimlerini tanitir.

Detayli iglemler i¢in, ilgili ingaat el kitabina bakiniz.
4.1.1 Cimento adasi yer secimi

Bariyer ¢imento adasinin merkezi ve yol tarafi arasindaki mesafe, 30 mm’den biiyiik

olmalidir ve kol yere dikey diizlemde 90 ° acabilmelidir. (Sekil 3’e bakin)

Temel Pozisyon (birim: mm

\.\

Bariyer I
Kap1 | Hareket

__IA Yonii
0 —~—

Cimento Adasi Tarafi

4.1.2. Cimento adasi insaat gereksinimleri
Not: Cimento adas1 ingaati, montajm gerekli bir kismidir, géz ardi etmeyiniz. (Sekil 4’e
bakiniz)

Ayak

/

Cimento adasi st
ylizeyi

150 ~ 200

4

Kursun boru

(Sekil 4)

Beton, 500 mm’lik (uzunluk) X 500 mm’lik (en) ¢imento adasmna dokiiliir ve 150 mm-
200 mm derinlik garantilenir. Bu aralikta degilse, dogrulugunu biiyiik 6l¢iide radar
algilama dogrulugunu biiyiik dl¢iide etkileyecektir.

Beton, C 15 ve iizerini kabul eder.

Ayak gomiiliir ve ayagin agikta kalan kismi, ¢imento adasinin iist yiizeyinden 100 mm
daha yiiksekte olmalidir.

Ayak

(Sekil 5)
(Istege bagli) Sahada gomiilii ayak yoksa, montaj igin bariyerin aksesuar kutusunda
bulunan sikigtirma vidalari kullanilabilir.



Delme ve montaj pozisyonlari, kasayi sabitlemek {izere gubugun monte edilmesi i¢in
uygun olan, Sekil 6°da gosterilen gereksinimleri kargilamalidir.

Crvata modeli, M 12 sikistirma civatalarini kullanir, dis uzunlugu 80 mm'den biiyiik
olmalidir ve toplam uzunluk 150 mm’den biiyiik olmalidir.

Deliklerin sayis1 4 ve delme ¢apt @ 16 mm’dir. Beton ¢imento adas: sertlestikten
sonra, delmek i¢in tabanca matkaplar kullanilabilir.

Stkistirma civatalart

Referans boyut

Kabin Sabitleme Cubugu )
(Sekil 6)

Kursun Boru: Bariyerin ¢imento adasinda sirasiyla gii¢ hattina ve kontrol sinyal
hattinin igine giren ve tiimii ¢imento adasinin yanindaki kablo deligine yonlendirilen

toplam iki I-ing’lik PVC boru gémiiliidiir.

Saha gereksinimleri: Bariyer kolu yatay olarak agildiktan sonra, dikey 90° araliginda

hicbir engel yoktur.

4.2. Kabin Montaji

Not: Montaj i¢in gii¢ kaynag1 baglantisi kesilmelidir.

Kabinin dis yiizeyine piiskiirtiilen tabakaya zarar verilmesini 6nlemek icin dikkatli
tagryin.

Estetik i¢in, montaj sirasinda ayni seridin bariyerleri ayn1 diiz ¢izgide olmalidir.

/ “Kabin Montaji
Kabin Sabitleme Cubugu
Kabin Sikigtirma Civatalart
‘ = || —(4-M12x160)
2 |

Zemin | | F
‘ } | |
Beton /%%gzc%—é (Sekil 7)

Adim 1. Ambalaj kutusunu agin ve bariyer kapisini ve aksesuarlarini digar1 ¢ikarin.

Adim 2. Bariyer kapis1 dolabini ¢imento adasina yerlestirin, bdylece bariyer kolu seride dik
olarak caligir (Caligma titresimi yavaglatmak icin, kutunun altina 3 mm kalinliginda bir
kauguk tabakasi serilmesi tavsiye edilir.)

Adim 3. Kapiy1 agmak i¢in anahtar1 kullanin, kontrol panelini yere koyun, kabini bastirmak
icin gubugu ankraj civatalarinin lizerine yerlestirin, kabinin yatay ve dikey konumunu
ayarlaym ve daha sonra somunlari bir anahtarla sikin.

4.3 Bariyer Kolu Montaji
Not: Montaj Resimleri sadece referans i¢indir, iiriin aynen gecerlidir.
4.3.1 Diiz bariyer kolu montaji

v

Altigen Vida
2-M12x70 %

Bariyer Kolu
Sabitleme

Y 4

Bariyer Kolu (Sekil 7)

Tutucu




Destek plakasi

Adim 1. 2 adet M12*70mm altigen bagl vidayla bariyer kolu iizerine sabitleyin.
Admm 2. Bariyer kolu yerlestirin, daha sonra bariyer kolunu dikey olarak kaldirin

ve bariyer kolu tutucu {izerine monte edin.

Adim 3. Sirayla vida iizerine diiz rondelayi, yayli rondelay1 ve M12 somununu takin
ve viday1 bir anahtarla sabitleyin.

4.3.2 Katlanir Bariyer Kolu Montaji
Baglanti cubugu yataklari Paslanmaz Celik Cekme Cubugu

Sag ve sol taraftaki
vidali destekler

(Sekil 9)

Adim 1. 2 adet M12*70mm altigen bagli vidayla bariyer kolu tutucu presli kartonu
bariyer kolu {izerine sabitleyin.

Adim 2. Bariyer kolu yerlestirin, daha sonra bariyer kolunu dikey olarak kaldirin ve
bariyer kolu tutucu iizerine monte edin. Sirayla vida iizerine diiz rondelayi, yayl
rondelay1 ve M12 somunun takin ve viday1 bir anahtarla sabitleyin.

Adim 3. Baglant1 yatagini vidayla destek plakasi {izerine sabitleyin.

Adim 4. Sag ve sol taraftaki vidali destekleri gevsetin, paslanmaz celik ¢ekme

¢ubugunu dondiiriin ve daha sonra bariyer kolunu dikey ve yatay olarak ayarlaym;
ayarlamadan sonra, sag ve sol taraftaki vidal1 destekleri kilitleyin.

4.3.3 Citli Bariyer Kolu Montaji

'Konik Eksen

Baglama Unitesi

Alttan Citli Bariyer Kolu (Sekil 10)

Step 1. 2 adet M12*70mm altigen bash vidayla bariyer kolu tutucu presli kartonu
bariyer kolu iizerine sabitleyin.

Adim 2. Bariyer kolu yerlestirin, daha sonra bariyer kolunu dikey olarak kaldirin ve
bariyer kolu tutucu iizerine monte edin. Sirayla vida lizerine diiz rondelayi, yayl
rondelay1 ve M 12 somunun takin ve viday1 bir anahtarla sabitleyin.

Adim 3. Baglanti {initesinin yatagimi vidayla bariyer tiizerindeki konik eksene
sabitleyin.

Adim 4. Alt ¢iti baglant1 iinitesine sabitleyin, daha sonra iinitenin 2 adet vidasini
gevsetin ve ¢itin yere dik olmasini saglamak i¢in bunlar ayarlayin.

4.4 Yay Montaji ve Ayari

Not: Teslimattan Once, bariyer kap1 iyi bir sekilde ayarlanir. Bariyer kolu tiiriinii ve
uzunlugunu istenilen sekilde degistirmeyin. Yaylarin uzunlugu aynen gegerlidir,
onceden haber verilmeksizin tasarim degisikligi yapilir. Yipranma ve asinma
ozelliginden dolayi, yaylarin periyodik bakimi gereklidir.



M8x140 mm Yay
Ayarlama Vidalar1

iki -yénlii Ayarlama
Somunu

Yay Tespit Somunlari
M12 tespit somunu

Yaym Altindaki Asma
Mili

M 10 Vidalar

(Sekil 11)

Adim 1. Yay montaji, demontaj1 ve degistirilmesi

Bariyer kolunu dikey konumda tutun, yay tespit somunlarini gevsetin, M8x140mm yay
ayar vidalarini altigen somun anahtar ile sokiin, daha sonra yay1 ¢ikarin. Yay montaji
ve demontaj1 adimlar terstir.

Adim 2. Yay kuvveti ayari

Glig kapaliyken, bariyer kolunu kapanma yoniine hareket ettirmek i¢in motor el
¢arkin1 dondiiriin, bariyer kolu yatay pozisyona yaklastiginda, el ¢arki diizgiin bir
sekilde dondiiriilemiyorsa, bu yay kuvvetinin kiiciik oldugu anlamma gelir,
kullanicilarin yay1 sikmasi gerekir ve daha sonra bariyer kolunu agma yoniine hareket
ettirmek i¢in motor el ¢arkini dondiiriin, bariyer kolu dikey pozisyona yaklastiginda, el
¢arki diizgiin bir sekilde dondiiriilemiyorsa, bu yay kuvvetinin biiyiik oldugu anlamina
gelir, kullanicilarin yay1 gevsetmesi gerekir. Yay durumunun dengeli durumda oldugu
anlamina gelen el ¢arki diizgiin sekilde dondiiriilene kadar, asagidaki islemleri ve ayari
tekrar edin.

Not: Bariyer kolunun ¢alisma durumunu gézlemleyerek yay kuvvetine karar vermekte
igse yarar. Bariyer kolu acilirken sallaniyorsa, yay kuvveti ¢ok giicliidiir. Bariyer kolu
kapanirken sallaniyorsa, yay kuvveti diigiiktiir.

5. Kontrol Cihaz1 Aciklamalari ve Talimatlar

Not: Teslimattan dnce, tiim elektrik baglantilar1 yapilir. Gerekli olan, gii¢ ve
topraklama baglantisinin yapilmasidir.

5.1. Kontrol Cihaz1 A¢iklamalari

5.1.1. Kontrol Cihaz1 Kablo Semasi

DC 24V Tel Semasi
Gii¢ Girisi
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Dijital gosterge

Islem butonu

Calisma gostergesi

Ust Limit gostergesi
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DC 12v Rolesi

Gili¢ Cikig Cikist
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Alt limit gostergesi

Cihaz girisleri

Buton girisleri

STOP
ASAGI
YUKARI
GND (COM)

GND (COM)
Loop Detektorii / Radar Sinyal Girisi
Kizil6tesi Fotosel Sinyal Girisi



5.1.2. Kontrol Cihaz1 Arayiizii A¢iklamalar:

Madde

Aciklama

Madde Agiklama

Buton
Girigleri

Bu arayiiz, park sistemi i¢in mevcuttur, ayn1 zamanda
bariyer kapisini kontrol etmek i¢in harici kontrol cihazlar
i¢in de mevcuttur.

Yukari: “YUKARI” ve “GND” olarak kisa sekilde doner.
Asagi: “ASAGI” ve “GND” olarak kisa sekilde doner.
Durdur: “DUR” ve “GND” olarak kisa sekilde doner.

Cihaz Girisleri

Kizilotesi Fotosel: Bariyer kolu asagi inerken, bariyer kolu
“Kizilotesi fotosel araylizii” ve “GND” olarak kisa sekilde
dondiigiinde, bariyer kolu yukari kalkar.

Loop Detektorii: Bariyer kolu asagi inerken, bariyer kolu
“Kizilotesi fotosel araylizii” ve “GND” olarak kisa sekilde
dondiigiinde, bariyer kolu yukari kalkar; bariyer kolu yukari
limit pozisyonuna hareket ettiginde, bu iki arayiiziin baglantisi
kesildikten sonra bariyer kolu agag1 inecektir.

Role Cikis Arayiizii

Role ¢ikisi, ¢ikis modunu ayarlayarak farkli uygulama
gereksinimlerini karsilamasi i¢in ayarlanabilir. Ayrintilar
icin, gelismis ayarlarin H-16 maddesine bakiniz.

Bariyer kapisinin ¢alisma durumunu, parametrelerini, menii
Ogelerini ve diger bilgilerini goriintiilemek i¢in kullanilabilir.
Gii¢ acildiktan sonra, diigiik gii¢ tiikketiminde g¢alisir ve bu
arada LED ekran parlakligi lostur. Herhangi bir diigmeye
basmak, LED ekranin normal g¢alijma moduna girmesini
Dijital Ekran
saglar ve LED aydmlanir. Diigmeye basilmazsa, 60 saniye
sonra diigiikk gii¢ tiiketimi moduna girilecektir ve gii¢

tilketimini azaltmak i¢in LED parlaklig: karartilir. 30 dakika

sonra diigmeye basilmazsa, LED ekran kapatilacaktir.

En diisiik enerji tiikketimi durumunu girin.

DC 12V Giig Cikis1

Radar veya kiiciik 151k seritleri i¢in kullanilabilen 1A akim
¢ikis1 verin.

Gosterge

Bariyer kolunu ve motor ¢alisma durumunu gosterir.

Kontrol kart1

4 digme iki calisma durumuna sahiptir: normal c¢alisma
durumu ve menii ayart durumu. Normal ¢alisma durumu
islevi, “A/+” agma islevidir, “V/-” kapatma islevidir,
“ m/CIKIS” durdurma islevidir, “Menii/Onayla”, kisa basigin
normal ¢aligsma altinda higbir iglevi yoktur, 3 saniye siireyle
uzun basis, menii ayar durumuna girmek icindir. Menii ayar1
durumunda, menii 6gelerini ve parametreleri ayarlamak igin
“ A+ ve ¥ /-7 kullanilir.

Ayarlanan degeri iptal etmek veya menii ayaridurumundan
¢ikmak icin “m/CIKIS” i¢in kullanilir.

M

Bir sonraktmeniiye girmek veya ayarlanan degeri
kaydetmek i¢in “Menii/Onayla”, kullanilir.

11

5.2. Kontrol Cihaz1 Menii Ayari

Genel menii ayart durumuna girmek igin, 3 saniye siireyle “Menii/Onayla” diigmesine
uzuncabasin, LED “F-XX” g6sterecektir. Kisa veyauzun basarak menti 6gelerini segin.
“A/+” ve V/-” iki diigme, bir artirmak veya azaltmak i¢in bir kez kisa basin,
siirekli olarak artirmak veya azaltmak igin uzun basmn. Ayarlanmasi gereken
parametre LED tarafindan goriintiilenen “F-XX" 6gesi oldugunda, belirtilen 6genin
ayarma girmek icin tekrar “Menii/Onayla”ya basin ve eski seviyeye donmek veya
ayardan ¢ikmak igin, “m/CIKIS”a basin. Belirtilen parametre ayari
tamamlanmadiginda, etkin olmasini onaylamak icin “Menii/Onayla”ya basin.
“m/CIKIS” tusuna basildiginda, halihazirda ayarlanan parametreler etkin
olmayacaktir. 60 saniye iginde diigmeye basilmazsa, kontrol paneli {izerindeki sesli
uyar1 cihazi bir kere sesle uyaracaktir, ayar durumundan ¢ikin ve normal ¢aligma
durumuna doniin.

5.2.1. “Normal Menii” Komut Listesi

Menii | islev Varsayilan| Aralik Agiklama
) Deger ne kadar biiyiikse, bariyer
F-00 | Bariyer Kolu Yukari Hiz | 40 10-100 | kolu yukart hizi o kadar hizlidir

) B Deger ne kadar kiigiikse, bariyer
F-01 | Bariyer Kolu Asagi Hiz 40 10-100 | kolu asag1 hizt o kadar hizlidir
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Bariyer Kolu Yukari

Bariyer kolu yukaridayken

F-02 60 45-80 5
yavaglama pozisyonu y'fl\./as.lamaya b.asladlgl act
birimi derecedir.
Bariyer Kolu Asag! Bariyer kolu asagidayken
F-03 avaslama pozisvonu 40 10-60 | yavaslamaya basladig ac1,
yaves pozsy birimi derecedir.
Bariyer kolu Bariyer kolu yukarida oldugu
F-04 |yukaridayken diisiik 90 45-00 | zamanki son diisiik hiz bolgesi
hizda galisma acis1 bolimiiniin agisi
Bariyer kolu Bariyer kolu agagida oldugu
F-05 |asagidayken disiik 30 0-45 | zamanki son diisiik hiz bolgesi
hizda ¢aligma agis1 béliimiiniin agis
Bariyer kolu alt
F-06 pc?;z;:)m,? tatt St 5 Bariyer kolu {ist sinir
pozisyonu hizi
Bariyer kolu {ist sinir Bariyer kolu alt smir pozisyonu
F-07 pozisyonu 3 1-100 |,y
Yatay pozisyon ayari Bariyer kapisinin yatay
F-08 15 1-255 pozisyon ayari
F-09 Dikey pozisyon ayari 6 1-255 Bar!yer kapisinin dikey
pozisyon ayari
Otomatik gecikmeli Arag gegisi olmadiginda,
F-10 kapama siiresi 0 0-255 otomatik inme zamani, birimi
saniyedir.
) Kap1 yerinde agildiktan bir siire
F-11 |Yerinde agildiktan 0 0-255 e
o . sonra kilitlenir.
sonra, kilitleme siiresi
Yerinde kapandiktan Kap1 yerinde kapandiktan bir
F-12 | sonra, kilitlenme siiresi | o 0-255 siire sonra kilitlenir.
Acilirken, kendi kendine Bu hizda alt ve iist smirlari
F-13 dgrenme hizi 20 8-80 bulun.
F-14 EJ?aktan kumandalr 0 0-60 Uzaktan kumandali 6grenme
Ogrenme
F-15 Engelleme iizerine 10 1-40 Engellemeye tepki siiresi,

otomatik geriye hareket

etme

birimi 0,05 saniyedir

5.2.2. “Normal Menii” Komut Aciklamalari:

E-02 Bariver kolu yukari vavaslama pozisyonu
Bariyer kolunu yukari kaldirma isleminde, yavaglamanin baslangi¢ konumunu
ayarlamak i¢in kullanilir.

Bariyer kap1 yatay pozisyondayken, a¢1 birimi 0 derecedir, dikey pozisyondayken 90
derecedir. Bu parametre, bariyer kolu bu agitya kadar kaldirildiginda bariyerin
yavaglamaya basladigimi gosterir. Ust sir pozisyonuna kaldirilirken, bariyer kolu
sallanirsa, bu parametre azaltilabilir.

E-03 Bariver Kolu Asad vavaslama pozisyonu

Bariyer kolunu agag1 indirme isleminde, yavaglamanin baslangi¢ konumunu ayarlamak
icin kullanilir. Bariyer kapi yatay pozisyondayken, agi birimi O derecedir, dikey
pozisyondayken 90 derecedir. Bu parametre, bariyer kolu bu agiya kadar
indirildiginde, bariyerin yavaglamaya basladigini gosterir. Alt smir pozisyonuna
indirilirken  bariyer  kolu
F-04 Bariver kol kari
Aralik: 45-100, varsayilan: 90.
90 dereceden biiyiik veya esitse veya F-02 bariyer kolu yukari yavaglama agisina esit

sallanirsa, bu azaltilabilir.

ken diisiik hiz

parametre

lism 151

veya daha az ise, bu parametre gecersizdir. Bariyer kolunu yukari kaldirma iglemi
sirasinda, diigiik hiz alani ayarlanir. Bariyer kolunu yukari kaldirma agisi F-04 ile
ayarlanan agiya ulastiginda, bariyer kolu yerine kaldirilana kadar F-06 bariyer kolu
yukar1 pozisyonunun son hizinda ¢alisacaktir.

E-05 Bariver kol s1davken diisiik hizda cal

Aralik: 0-45, varsayilan: 30, birim: derece.

Kapama iglemi sirasinda, bu parametre diisiik hizli tek tip hiz bolgeye ayarlanir. Kap1
kapatma islemi sirasinda, bu agiya ulastiktan sonra, tamamen kapanana kadar F-07
kap1 kapatma son hizinda calisacaktir. Bu parametre, 0’a ayarliysa veya F-03 fren
yavaglama agis1 tarafindan ayarlanan degerden daha biiyiik bir degere ayarliysa, bu
islev gecersizdir.

E-06 Bariyer yukaridayken son iz

Bariyer kolu hizi, son hiza gecer. Bariyer yukari kalkarken, bariyer kolu bu hizda
hareket etmeye son verecektir. Parametre ¢ok biiylik olarak ayarlanmissa, agilirken
kapi kolu sallanir. F-04, 90 dereceden daha kiiglik ve F-02 tarafindan ayarlanan agidan
daha biiyiik olacak sekilde ayarliysa, freni F-04 ile ayarlanan agiya kadar freni
kaldirdiktan sonra, tamamen agilana kadar F-06 tarafindan ayarlanan hizda calisacaktir.
E-07 Bariver asagidavken son hiz

Bariyer kolu hizi, alt sinira geger. Bariyer kolu asagi inerken, bariyer kolu bu hizda
hareket etmeye son verecektir. Parametre ¢ok biiyiik olarak ayarlanmigsa, kapanirken
kap1 kolu sallanacaktir. F-05 parametre ayari, 0°dan biiyiikse ve kap1 serbest birakma
diistik hiz agis1 ayarliysa ve F-05 etkin aralikta ise (F-05 0’dan biiyiik, F-03 ten
kiiciikse), o zaman yerinde kapanana kadar diisiik hizl tek tip hiz bélgesinde bu hizda
caligir.

F-08 Yatay ayarlama
Bariyer kolunun yatay konumu diizgiin degilse, bu parametre



ince ayar yapmak i¢in kullanilabilir. Deger ne kadar biiyiik olursa, bariyer kolu o kadar
yukari kalkar, deger ne kadar kiigiik olursa bariyer kolu o kadar asag: iner. Ayar degeri
yalnizca H-33 0 oldugu zaman gegerlidir (yani, alt ve {ist yonlerdeki smir modunu
bulmak igin ayarlanir), aksi takdirde yalnizca kaydedilir ve H-33 tekrar O'a
ayarlandiktan sonra gegerli olacaktir.
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Yatay Ayarlama

Dikey Ayarlama

(Sekil 13)
E-09 Dikey avarlama
Bariyer kapisi diiz degilse, bu parametreye ince ayar yapabilirsiniz. Deger ne kadar

biiyiikse, bariyer kolu 6ne dogru egilecektir ve deger ne kadar kiigiikse, bariyer kolu
geriye dogru egilecektir. Ayar degeri yalnizca H-33 0 oldugu zaman gegerlidir (yani,
alt ve iist yonlerdeki sinir modunu bulmak igin ayarlanir), aksi takdirde yalnizca
kaydedilir ve H-33 tekrar 0'a ayarlandiktan sonra gegerli olacaktir.

E-10 il ikmeli | R

Aralik: 0-255, varsayilan: 0, birim: saniye.

Bariyer kapist agildiktan sonra, bu parametre ile ayarlanan siireyi gecerse ve yer
sensoril aracin gegisini algilanmiyorsa, bariyer kapisini otomatik olarak kapatacaktir. 0
olarak ayarlanirsa, bariyer kapisi, bir araba gecene veya kapama diigmesine basilana
kadar acik kalacaktir.

E-11 Yerind Kilit] T

Aralik: 0-255, varsayilan: 0, birim: saniye.

0 kilitli degil demektir, 255 daima kilitli demektir, 1-254 freni kilitlemek i¢in saniye
sayisidir, yerinde acildiktan sonra, ayar degerine gore bir siire i¢in fren kilitlenecektir.
Siire doldugunda, kilidi serbest birakin. Kilidin giicii H-06 parametresi ile ayarlanir.
Bu parametrenin kullanimi dikkatli olmay1 gerektirir, ¢ilinkii fren kilitlendiginde
motordan ve kontrol cihazindan akan biiyiik bir akim mevcuttur, ¢ok uzun olmasi
motorun ve kontrol cihazinin ismnmasina neden olabilir ve asirt kosullar motorun ve
kontrol cihazinin yanmasina neden olabilir. Bu nedenle, H-06 maksimuma
ayarlanirken F-11'in 255'e ayarlandig1 durumdan kaginin.

E-12 Yerinde kapama ve kilitleme siiresi

Aralik: 0-255, varsayilan: 0, birim: saniye.

0 kilitli degil demektir, 255 daima kilitli demektir, 1-254 kapiy1 kilitlemek igin
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saniye sayisidir, kapandiktan sonra, ayar degerine gére bir siire i¢in kapi
kilitlenecektir. Siire doldugunda, kilidi serbest birakin. Kilidin giicii H-06 parametresi
ile ayarlanir. Bu parametrenin kullanimi dikkatli olmay: gerektirir, ¢ilinkii fren
kilitlendiginde motordan ve kontrol cihazindan akan biiyiik bir akim mevcuttur, ¢ok
uzun olmasit motorun ve kontrol cihazinin isinmasima neden olabilir ve asir1 kosullar
motorun ve kontrol cihazinin yanmasina neden olabilir. Bu nedenle, H-06 maksimuma
ayarlanirken F-12'in 255'e ayarlandig1 durumdan kaginin. Yaysiz bariyer kapilari igin,
F-12’yi yerinde kapandiktan sonra bariyer kapist kollarinin sarkmasimi dnleyebilecek
olan 255’¢ ayarlayabilirsiniz.
E-13 Aalirken kendi kendine é6grenme hiz
Aralik: 0-80, varsayilan: 40.
Ust smirt ve alt siir bulmak igin, bu komut farkli hizlara ayarlanabilir. Meniiye
girdikten sonra, ilk ayar iist sinirt bulma hizidir. LED, "I-XX" gésterir. XX, iist sinirin
bulunma hiz demektir. “Hiz, iki “agma/+” ve “agma/-” diigmesiyle ayarlanir” olarak
basabilirsiniz. Ust smir ayar1 tamamlandiktan sonra, "menii/onayla" tusuna basm, LED
"2-XX" gosterir ve XX, alt smir1 bulma hizin1 gosterir. Hiz, ayrica iki “Kaldirma
freni/+” ve “A¢ma Freni/- “tuslarina basarak da ayarlanabilir. Son olarak, iist ve alt
sinir hizlar ayarlandiktan sonra, parametreleri kaydetmek i¢in "menii/onayla" tusuna
basimn. Ayar islemi swasinda "Dur/Iptal" tusuna basarsaniz, ayar parametreleri
gegersizdir.
E-14 Uzal | a1 6
Uzaktan kumanda 6grenme menii 6gesine girdikten sonra, hali hazirda Ggrenilen
uzaktan kumandalarin sayis1 goriintiilenir. Ac¢ik-> kapali-> dur sirasini takip edin.
Ogrenme giivenirligini saglamak icin, her diigmenin bir saniye siireyle basilmasi
gerekir. Diigmeyi dgrendikten sonra, sesli uyar1 cihazi bir kere sesli uyarn verir. Ug
tus Ogrenildikten sonra, sesli uyar1 cihazi, uzaktan kumandanin dogru sekilde
Ogrenildigini gésteren uzun siireli bir sesli uyar1 verir. Ayni zamanda, LED 6grenilen
uzaktan kumandalarin sayisini art1 bir olarak gosterir. Uzaktan kumanda 6grenildikten
sonra, bir sonrakini 6grenmeye devam edebilirsiniz. Ogrenilmis uzaktan kumanda ise,
sesli uyar1 uzaktan kumandanin 6grenilmis oldugunu gosteren art arda ii¢ kez sesli
uyar1 verir. Basartyla 6grenen uzaktan kumanda normal ¢alisma kosullarinda tusa
basildiginda sesli uyari cihazi ile sesli uyari verir.
Uzaktan kumandanin 6grenilmesi, agagidaki adimlarla basit bir sekilde 6zetlenebilir:
1. F-14 meniisiine girin ve LED, halihazirda 6grenilen uzaktan kumandalarin sayisini
gosterir;
2. Uzaktan kumandanin diigmelerini bir saniye basili tutmak igin, sirasiyla "agik”->
"kapal1”-> "durdur" diigmelerine basin.
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1 saniye siireyle her tusa basin ve sesli uyar1 vermesi i¢in sesli uyari cihazina basin;
3. Siirekli olarak birden ¢ok uzaktan kumanday1 6grenmek i¢in 2. adimi tekrarlayn.
4. Ogrenme tamamlandiktan sonra, dgrenmeden gikmak igin "Menii/Onayla" veya
"Dur/Iptal” tusuna basn.

Not: Geligmis meniiniin H-09 6gesindeki uzaktan kumandayz silin.

E-15 Geri sekme direnci hassasiveti

Aralik 1-40, varsayilan: 10, birim: 0,05 saniye. Direng giicii F-16 geri sekme direnci
giicliniin ayar degerini astyorsa, zamanlayici baglar ve bariyer kapisi ayarlanan
stireden sonra geri seker.

5.2.3. "Gelismis Menii" Komut Listesi
“Geligmis menii” erisim yontemi: Genel menii ayari durumunda girmek igin, es
zamanli olarak 3 saniye siireyle “Menii/Onayla” ve “m/CIKIS” diigmesine uzun
olarak basin, LED “H-XX” gosterecektir.

A ‘ Gelismis menil, uzman teknisyenler tarafindan kullanilir ve genel

S olarak dikkatli kullamin! istediginiz zaman tabloda listelenmeyen seri
numarasi meniisiini degistirmeyin, bariyer kapisinin anormal sekilde
¢alismasina neden olabilir.

Menii | Islev Varsayilan| Aralik | Aciklama
H-07 | Sayma islevi 1 0-10 Varsayilan olarak bir arag bir
sayilir.
K Otomatik test araligi, 0 normal
H-08 | Otomatik test 0 0-5 sekilde calisir

5: uzaktan kumanday1 silin

H-09 | Reset Atma 0 0-255
10: reset atma
H-16 | Role ¢ikis modu 6 0-6 Farkli réle uygulamalari igin
Uzaktan agma ile Uzaktan agma ile dogrudan
H-31 | konvoy gegisi moduna | g 0-1 konvoy gegisi moduna girin
girin

Al ve iist d 0: Hem alt sinir1 bulun
H-33 Ve ust smir modunu 0 0-2 1: Yalnizca tist smir1 bulun

bulun 2: Yalnizca alt simr1 bulun

Alt ve st siir1 manuel Hem alt hem {ist sinir1t manuel

H-34 | larak O0grenin Hay1r Hayr | o1arak 6grenin
H-35 | Ust sinirt manuel olarak | Hayir Hayir | Yalnizca st sinirt manuel
0grenin olarak 6grenin
H-36 Alt sinirt manuel olarak i it Yalnizca iist sinirt manuel
. Ogrenin ayir VI | olarak 6grenin

5.2.4. "Gelismis Menii" Komut Aciklamasi:_
H-07 Sayma islevi

17

Aralik: 0-10, varsayilan: 1.

Bazi uygulama senaryolarinda, kapilarin, zemin algilama rélesinin kapanma siireleri
ile aym sayida acilma siiresi ile kapatilmasi gerekir. Bu arada, bu islev
etkinlestirilebilir ve deger maksimum siirekli bellek agma siirelerini gosterir.

H-08 Otomatik test

Aralik: 0-5, varsayilan: 0, birim: saniye.

Otomatik test zaman araligi, 0 otomatik test ve yaslanma testi i¢in kullanilan otomatik
testi kapatilmasi1 demektir. Test tamamlandiktan sonra, otomatik testi iptal etmek i¢in
bu parametreyi 0'a ayarlayn.

H-09 Reset atma

Bu segenek, uzaktan kumandayi silen ve fabrika ayarlarina geri dondiiren iki isleve
sahiptir. Yanlis ¢aligmay1 6nlemek amaciyla, islemi tamamlamak i¢in “Menii/Onayla”
tusuna basmadan dnce belirli bir degere ayarlanmasi gerekir.

5: Tiim 6grenilen uzaktan kumandalar silin

10: Fabrika ayarlarma geri yiikleyin, ayarlanan degeri varsayilan degere geri yiikleyin
ve ayni zamanda, tiim 6grenilen uzaktan kumandalari silin.

Islem tamamlandiktan sonra, basari icin sesli uyar1 cihazi bir kere sesli uyarn
verecektir, bagarisiz olursa, sesli uyari cihazi ii¢ kere sesli uyar1 verecek ve LED ayarmn
basarisiz oldugunu gostermek igin “E-00” gosterecektir. Nedeni ayar degerinin 5 veya
10 olmamasidir. Ayar iglemi sirasinda yanlis ayar varsa, fabrika ayarlarina resetleme
islevini kullanabilirsiniz.

H-16 Rile o1l i

Aralik: 0-6, varsayilan: 6.

Kontrol cihazinin iki rolesi vardir. Farkli uygulama gereksinimlerini ¢ikis modunu
ayarlayarak kargilamak i¢in, role ¢ikisi ayarlanabilir.

0: Bariyer kolu kaldirma alarmi modu, acik pozisyon rolesi K2 alarm sinyali olarak
iiretilecektir. Bariyer yerinde kapatildiginda, kol suni olarak belirli bir a¢inin 6tesine
kaldirilirsa, gerekli pozisyondaki role K2 alarm ¢ikisi olarak 15 saniye siireyle
kapatilacaktir. Bu arada, alarm vermek i¢in harici bir alarm kullanilabilir. Alarm
bittikten sonra, bariyer otomatik olarak kapatilmaya baglayacaktir. Fren, kapali
duruma geri yiiklenir.

2: Dongili detektorii modu. Bu modda, kapali role K1 bariyerin anahtar durumunu
algilamas1 gereken bir radar veya dongii detektorii sinyali olarak kullanilabilen sinyal
¢ikist olarak kullanilir. Anahtar agildiginda, pozisyon degistirme rolesi K1 kapatilir ve
anahtar yerinde oldugunda, pozisyon degistirme rolesi K1 kapalidir.

3: R&G 151k modu 1. Bu modda, acik uglu role K2, R&G 151k kontrolii olarak
kullamilir. Bariyer kolu iist sinir pozisyona hareket ettiginde, ortak COM ve NA
kapalidir ve bariyer kolu alt sinir pozisyonuna hareket ettiginde, ortak COM ve
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acik LmO kapalidir. (Yani, bariyer kolu yukar: kalktiginda 151k bir kere yesile doner ve
bariyer kolu asagtya indiginde 151k kirmiziya doner)

4: R&G 151k modu 2. Bariyer kolu iist sinir pozisyonuna hareket ettiginde, ortak COM
acik uclu réle K2'ye baglanacak ve kapali uglu réle K1’in baglantist kesilecektir.
Bariyer heniiz kapanmaya basladiginda, ortak ve agik uclu réle K2’in baglantisi kesilir
ve ortak ve kapali uglu réle Kl kapanir. (Yani, bariyer kolu yukar1 kalktiginda 151k bir
kere yesile doner ve bariyer kolu asagiya inmesi sirasinda ve bariyer kolu alt sinir
pozisyonuna indiginde 151k kirmiziya doner)

H-16=3 K&Y Isik Modu 1 H-16=4 K&Y Isik Modu 2

Bariyer kolu kalktiginda 11k yesile doner. Bariyer kolu yukari limit konumuna hareket

Bariyer kolu diistiigiinde 151k kirmiziya ettiginde 151k yesile doner.

doner. Bariyer kolu distigiinde 151k kirmiziya doner.

Kirmizi 1s1k

~K2, | K1, ] |
|

o——i

+12V = NA Lm0 COM LmC _+12V ~ NA Lm0 COM LmC

Yesil 151k

Bariyer kontrol panosu Yesil 151k

Bariyer kontrol panosu W

COM kablosu

[ Gig
kaynagt

COM Kablosu
| Giig
| kaynagi

L—

Kirmizi Kirmiz
5: Darbeli mod. Bariyer kolu alt simir pozisyonuna indikten sonra, pozisyondaki
kapanma rdlesi 1 saniye siireyle kapama sinyali verir. Anti-takip i¢in kullanilabilir ve
bir diger bariyer i¢in agma sinyali olarak kullanilabilir.

6: Sinir sinyali ¢ikis modu. Bariyer kolu iist sinir pozisyonuna kaldirildiginda, genel ve
acik pozisyon rdlesi kapanir. Bariyer kolu alt sinir pozisyonuna indirildiginde, genel ve
kapali pozisyon rolesi kapanir ve indirme ve kaldirma iglemi sirasinda ve durdugunda
her iki rolenin baglantist kesilir. Sistemin, bariyerlerin durumunu izlemesi igin
kullanilabilir.

H-31 Uzaktan acma ile konvoy moduna girme

Aralik: 1-1, varsayilan: 0.

Bu parametre 1 ise, dogrudan agma ile konvoy moduna girme demektir. Bu arada,
dongii detektorii gecersizdir. Bariyer kapanana kadar, kablolu kumanda veya uzaktan
kumanda, konvoy modundan ¢ikabilir. Kapinin kablolu kumanda ile agildiginda,
konvoy moduna girmez.

H-33 Alt veya iist simir modunu bulma

Aralik: 1-2, varsayilan: 0. Bariyer a¢ildiginda, normal ¢alisma moduna girmeden 6nce,
ilk islemin bariyerin sinirin1 bulmak olmasi gerekir.
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Y Kirmizi isik

Kontrol cihazi, ii¢ sinir arama modunu destekler:

0: Hem alt hem de {iist sinirin bulunmasi gerekir. A¢ma diigmesine basin ve bariyer
kolu yukari kalkacaktir. Ust smir bulundugunda, motor duracaktir. Kapama
diigmesine basmn ve bariyer kolu asag: inecektir. Alt siir bulundugunda, motor
duracaktir. Hem alt sinir hem de iist sinir bulundugunda, bariyer kapisinin kontrol
cihazi normal ¢aligma moduna girer.

1: Normal ¢alisjma moduna girmek igin yalnizca {ist smirm bulunmasi gerekir.
Kontrol cihazi agildiktan sonra, ilk olarak agma diigmesine basin, bariyer kolu yukari
kalkacaktir. Ust sinir bulunduktan sonra, bariyer kapisi kontrol cihazi normal galisma
moduna girecek ve motor duracaktir. Agildiktan sonra, ilk olarak kapama diigmesine
basarsaniz, bariyer kolu yukari kalkacak ve st sinir bulunduktan sonra bariyer kolu
kontrol cihazi normal ¢aligma moduna girecektir. Ve daha sonra, bariyer kolu normal
calisma modunda asag inecektir.

Agildiktan sonra, ilk olarak agma diigmesine basarsaniz, bariyer kolu agagi inecektir.
Alt sinir bulunduktan sonra, bariyer kolu normal ¢alisma modunda yukar1 kalkacaktir

2: Normal ¢alisma moduna girmek i¢in yalnizca alt sinirin bulunmasi gerekir. Agtiktan

sonra ilk kez kapama diigmesine basarsaniz, bariyer kolu asagi inecektir. Alt sinir

bulunduktan sonra, bariyer kapisinin kontrol cihazi normal ¢aliyma moduna girecektir.
1

2] pikkat

1. Mod 1’e ayarliysa, ilk defa kullanmadan 6nce 6grenmek icin H-35 kullanmaniz

gerekir. Veya kontrol cihazini diger bariyerlere degistirirken, ayrica dnce 6grenmek
i¢in F-35 kullanmaniz gerekir.

2. Mod 2’ye ayarhysa, ilk kullanimdan o6nce ogrenmek igin H-36 komutunu
kullanmaniz gerekir veya bariyer kapisi kontrol cihazimi bir diger bariyerle
degistirmek i¢in, ayrica ilk olarak 6grenmek i¢in H-36’y1 kullanmaniz gerekir.

H-34 Al . Lolarak 3

Bariyerlerin yukar1 ve agagi konumlarinin ayarlanmasini daha sezgisel ve basit hale
getirmek i¢in, bariyer kolunun yukart ve asagi pozisyonlarini manuel olarak
ayarlamak i¢in bu komutu kullanabilirsiniz.

H-34 komutunu girdikten sonra, LED L-00 gosterecek ve kontrol cihazi bariyeri
kapamaya baglayacaktir. Bariyer alt smir pozisyonunu bulduktan sonra, sesli uyari
cihazi bir kere sesli uyar1 verecek ve LED, bir saniye i¢inde alt sinirm bulundugunu
gosteren 1-01 olarak degisecektir. Sonrasinda, kontrol cihazi otomatik olarak kapiy1
kaldiracaktir. Ust smir bulundugunda, sesli uyari cihaz1 bir kere sesli uyar1 verecek ve
LED, ist smirm bulundugunu gosteren L-02 olarak degisecek ve bariyer durma
durumuna girecektir. Bu arada, bariyerlerin dikey ve yatay pozisyonlarini manuel
olarak 6grenmeniz gerekir. Ilk olarak
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"> [-" diigmesini birakmadan basili tutun ve bariyer kolu gereken dikey pozisyona
gelene kadar kap1 yoniine dogru hareket edecektir. Dikey pozisyonu onaylamak igin,
"Menii/Onayla” tusuna basm ve LED bu arada bariyerin dikey pozisyon dgrenmesinin
tamamlandigini gosteren L-03 i gosterir. Bariyer kolu gerekli yatay pozisyona gelene
kadar, birakmadan “V/-” diigmesine basmaya devam edin. Yatay pozisyonu
onaylamak i¢in, “Menii/Onayla” diigmesine basin ve sesli uyar1 cihazi 6grenmenin
tamamlandigini gdstermek igin bir kez sesli uyar1 verecektir. Bariyer kapisi kontrol
cihazi, normal ¢alisma durumuna doner.

Bariyerin alt ve iist pozisyonlarini Ogrenirken gerekli pozisyona ulagmazsaniz,
ayarlamak i¢in “A /4" ve V¥/-” kullanabilirsiniz. Ayarlama islemi sirasinda alt ve st
sinira ulagtiktan sonra butona basmaya devam ederseniz, kontrol cihazi motoru
durduracak ve sesli uyari cihazinin alarm vermesi i¢in siirekli “didi” sesi ¢ikaracaktir.

H-33 0’a ayarliysa, manuel O6grenme tamamlandiktan sonra normal olarak
kullanilabilir. H-33 1’e ayarliysa, yalnizca manuel 6grenmeden sonraki parametreler
kaydedilecektir. Ve H-33 yalnizca 0’a ayarliysa, manuel 6grenme ile elde edilen
pozisyon parametreleri etkin olacaktir, H-34 komutu kullanilarak &grenilen
parametreler, F-08 ve F-09'u etkileyecektir. Ogrenme tamamlandiktan sonra, yatay ve
dikey pozisyon ayar degerleri F-08 ve F-09 ile gézlemlenebilir.

Bariyerin dikey ve yatay pozisyonlarini 6grenmek igin H-34 komutu kullanimi, F-08
ve F-09 parametrelerinin ayarlanmasiyla ayni etkiye sahiptir, ancak H-34 komutunun
kullanimi sezgiseldir.

H-35 Ust simirt manuel olarak 6grenme

H-35 komutu girildikten sonra, LED L-00 gosterecektir. Bu arada, kontrol cihazi
kaldirilmasi igin bariyer kolunu etkinlestirir. Bariyer {ist sinir pozisyonunu bulduktan
sonra, sesli uyar1 cihazi bir seferlik “di” sesi verecek ve LED, iist sinirin bulundugunu
ve bariyerin duracagini gosteren L-01’e degisecektir. Bu arada, bariyer kolunun yatay
ve dikey pozisyonlarini manuel olarak 6grenmeniz gerekir.

Ilk olarak, birakmadan “V /-’ diigmesini basili tutun ve bariyer kolu bariyer kolu
gereken dikey pozisyona gelene kadar kapi yoniine dogru hareket edecektir. Dikey
pozisyonu onaylamak i¢in, "Menii/Onayla” tusuna basin ve LED bu arada bariyerin
dikey pozisyon 6grenmesinin tamamlandigini gosteren L-03 i gosterir. Bariyer kolu
gerekli yatay pozisyona gelene kadar, birakmadan “V /- diigmesine basmaya devam
edin. Yatay pozisyonu onaylamak i¢in, “Menii/Onayla” diigmesine basin ve uzun sesli
uyart 6grenmenin tamamlandigini gosterir ve bariyer kapist kontrol cihazi, normal
¢alisma durumuna doner.

Bariyer kolu 6grenme sirasinda gerekli pozisyona ulasmazsa, ayarlamak i¢in “ A /+” ve
V /- kullanabilirsiniz. Ayarlama iglemi sirasinda alt ve iist sinira ulagtiktan sonra
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butona basmaya devam ederseniz, kontrol cihazi motoru durduracak ve sesli uyari
cihazinin alarm vermesi i¢in siirekli “didi” sesi ¢ikaracaktir.

H-33 1’¢ ayarliysa, manuel Ogrenme tamamlandiktan sonra normal olarak
kullanilabilir. H-33 0’a ayarliysa, yalnizca manuel 6grenmeden sonraki parametreler
kaydedilecek ve H-33 yalnizca 1’a ayarliysa, etkin olacaktir.

H-36 Alt simir1 manuel olarak 3renm

H-36 komutu girildikten sonra, LED L-00 gosterecektir. Bu arada, kontrol cihazi
indirilmesi i¢in bariyer kolunu etkinlestirir. Bariyer alt sinir pozisyonunu bulduktan
sonra, sesli uyart cihazi bir seferlik “di” sesi verecek ve LED, alt sinirin bulundugunu
ve bariyerin duracagini gosteren L-01’e degisecektir. Bu arada, bariyer kolunun yatay
ve dikey pozisyonlarini manuel olarak 6grenmeniz gerekir.

[k olarak, birakmadan “V/-” diigmesini basili tutun ve bariyer kolu bariyer kolu
gereken dikey pozisyona gelene kadar kapi yoniine dogru hareket edecektir. Dikey
pozisyonu onaylamak i¢in, “Menii/Onayla” diigmesine basm. Bu arada, LED bu arada
bariyerin dikey pozisyon Ogrenmesinin tamamlandigini gosteren L-02’yi gosterir.
Bariyer kolu gerekli yatay pozisyona gelene kadar, birakmadan “V/-” diigmesine
basmaya devam edin. Yatay pozisyonu onaylamak i¢in, “Menii/Onayla” diigmesine
basin, uzun sesli uyar1 6grenmenin tamamlandigini gosterir ve bariyer kapisi kontrol
cihazi, normal ¢alisma durumuna doner.

Bariyer kolu 6grenme sirasinda gerekli pozisyona ulagmazsa, ayarlamak igin “ A /+” ve
V¥V /-” kullanabilirsiniz. Ayarlama islemi sirasinda alt ve {ist sinira ulastiktan sonra
butona basmaya devam ederseniz, kontrol cihazi motoru durduracak ve sesli uyari
cihazinin alarm vermesi i¢in stirekli “didi” sesi ¢ikaracaktir.

H-33 2’ye ayarliysa, manuel Ogrenme tamamlandiktan sonra normal olarak
kullanilabilir. H-33 0 veya 1’¢ ayarliysa, yalnizca manuel O6grenmeden sonraki
parametreler kaydedilecek ve H-33 yalnizca 2’ye ayarliysa, etkin olacaktir.

5.3 Hata Kodu Listesi

Hata Kodu | Hata Nedeni

E-00 Uzaktan kumanda kodunu silerken ve fabrika ayarlarini geri
yiiklerken, dogru onay degerini ayarlamaniz gerekir. Onay degeri
dogru degilse, E-00 hatasina yol agacaktir.

E-03 Bariyer kolu yukan kaldirilirken engelleme, olasi  nedenler:
kapinin yay1 kirik, agma hizi ¢ok yavas ve bariyer kolunu yukari
kaldirma son hiz1 ¢ok diisiik.

Acma hizini ve bariyer kolunu kaldirma son hizini artiriniz.

E-04 Bariyer kolu asag1 indirilirken engelleme, olas1 nedenler: yay ¢ok
sik1, bariyer kapisi kolu monte edilmemis, kapama hizi veya
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bariyeri asag1 indirme hizi ¢ok diisiik.
Yayin ¢ok siki olup olmadigini ve bariyer kolunun monte edilip
edilmedigi kontrol edin veya kapama hizin1 veya bariyer kolu
asag1 indirme hizin artirin.

E-08

Bariyer kolunun yukartya kaldirilmasi sirasinda, yay kirilmalart
veya motorun tersine donmesine neden olan diger nedenler.

5.4 Dijital Ekran Tarafindan Goésterilen Bilginin Anlam

icerik Anlam

Tgili motor fisi bagh degil veya motor sensorii arizali
IDLE veya kablolama gevsektir
STOP Bariyer kolu alt sinir pozisyonuna hareket eder.
CLOS Bariyer kapis1 kapantyor.
OPEN Bariyer kapisi agiliyor.
HOLD Bariyer kolu iist sinir pozisyonuna hareket eder.
LOCK Bariyer kapisi kilitlidir.

6. Yavgin Arizalar ve Coziimleri

motor fazinin her iKi
kablosunun (beyaz, sar1 ve
kirmizi direng hattini
multimetre ile 6l¢iin

Bariyer kapisi kontrol cihazi
arizast

Kontrol cihazini degistirin

Kapanma sirasinda
otomatik olarak geri
sekme

Geri sekme giicii Ve geri sekme
hassasiyeti ¢ok kiigiik olarak
ayarli

F-15’1 artirin

Dongii detektorii veya radar
hata sinyali

Dongii detektoriiniin veya
radar sinyal gostergesinin
yanlislikla yanip soniip
sonmedigini kontrol edin

Bariyer kolu iist sinir
pozisyonunda ¢ok
sallantyor

Acma hizi yiiksek

F-06’y1 azaltin

Bariyer kolunu yukar1
kaldirirken yavaglama agisi

genis

Ayn1 anda F-06 ve F-02’yi
indirin

Ariza Olay1

Olas1 Nedenler

Cozim

E-03/E-04 gosterir

Bariyer kolu yukari/asagi hizi
¢ok diisiik

F-00/F-01°1 artirin

Bariyer kolu alt sinir
pozisyonunda ¢ok
sallaniyor

Kapama hiz1 yiiksek

F-07’yi azaltin

Bariyer kolunu asag indirirken
yavaglama agis1 genis

Ayni anda F-07’yi azaltin ve
F-03’1i artirin

Mekanizmanin yavas
ilerlemesi

Mekanizmada sikismis
yabanci cisim olup olmadigmi
kontrol edin

Yay cok sik1

Yay sikiligini ayarlayin

E-05/E-06 gosterir

Bariyer kapisi
acilirken/kapanirken fazla
calisma

F-00/F-01°1 artirin

Uzaktan kumanda
mesafesi kisa

Uzaktan kumandanin pil
voltaj1 ¢cok diisiik

Pilleri degistirin

Bariyer kapisi yakininda ciddi
parazite neden olan yiiksek
voltajli kablolar veya giiclii
elektromanyetik

Yiiksek giiclii uzaktan
kumanday1 degistirin

Bariyer kapisinda E-
07 hata kodu
gOorunir

Motor faz kablosu takili degil
veya gevsek

Motor kablosunu kontrol edin

Uzaktan kumanda
O6grenme basarisiz

Uzaktan kumanda aliciyla
eslesmiyor

Ureticiyle iletisime gegin

Uzaktan kumandanin siparisi
yanlis

Uzaktan kumandanin kodunu
sildikten sonra, tekrar 6grenin

Motor kablosu takili degil veya
kablo gevsek

Motor sens6r kablosunu
kontrol edin

Kontrol cihaz1
BOSTA gosteriyor

Gevsek motor kablolamasi

Motor kablosunu tekrar sikin

Motor sensorii arizasi

Motoru degistirin

Bariyer kolu tist
pozisyona hareket
ettikten sonra,
bariyer kolu dikey
degil

Bariyer kontrol cihazinin dikey
pozisyon degeri yanlis sekilde
ayarl

Bariyer kontrol cihazi
iizerinde F-08 degerini
ayarlaym

Bariyer kapist
calisirken, kontrol
cihazi reset atar.

Motorun i¢inde kisa devre

Diren¢ numaralarinin ayni
olup olmadigini kontrol
etmek igin,
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Bariyer kolu alt
pozisyona hareket
ettikten sonra,
bariyer kolu yatay
degil

Bariyer kontrol cihazinin yatay
pozisyon degeri yanlis sekilde
ayarl
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Bariyer kontrol cihazi
iizerinde F-09 degerini
ayarlaymn




7. Garanti ve Servis Kalemleri
7.1. Bir yillik garanti siiresi iginde bilesen pargalar i¢in {icretsiz hizmet
sunulur. (Bariyer kapist ve uzaktan kumanda dahil degildir)
7.2. Teknik sorular desteklenir.
7.3. Asagidaki kalemler ve durumlar iicretsiz hizmet araligina dahil degildir:
7.3.1. Uretici talimata uymaz ve {iriin hasarma neden olur ise.
7.3.2. Giig kaynag istikrarli degil, voltaj araliginin iizerinde veya giivenli elektrik
kullanimi standardina uygun degil ise.
7.3.3. Kullanici, iirlinii yanlis yontemlerle monte eder veya kullanir, iiriin
goriiniimiinden hasara neden olur ise.
7.3.4. Dogal afetler, iiriin hasarina neden olur ise.
7.3.5. Garanti siiresi sona erer ise.
8. Bakim
8.1. Bariyer kapisini temiz tutun.
8.2. Gevsek parga olmasi durumunda karsi, her ay baglantilar1 kontrol edin.
8.3. Bariyer kapist 300.000 kez ¢alistiktan sonra yayin balans durumunu kontrol edin
ve balansi yeniden ayarlayin. Ve yayin asir1 yorgunluk nedeniyle kirilmasini 6nlemek
i¢in, 500.000 kez (veya 12 ay) calistirdiktan sonra yeni yaylarla degistirin.
8.4. Kolayca asman pargalar her alt1 ayda bir kontrol edin ve yenisiyle degistirin.
8.5. Biiylik nesne gorlntilleme, pilin bosalmasi, olaganiistii hava kosullar1 gibi
durumlarda, uzaktan kumanda mesafesi kisalir veya ¢alismaz.

9. Muhtevizat Listesi

Adi Ozellik Miktar | Birim Uygulama
Vidalar, Somunlar, Yassi M12*70 2 set Bariyer kolu
Taban Yastig1 sabitleme
Bariyer Kolu Sabitleme 1 adet Bariyer kolu
Cubugu sabitleme
6 Metre kol 1 adet
Kabin Sabitleme Cubugu 2 adet | Kabin sabitleme
Genisletme Vidalar MI6*150 4 set | Kabin sabitleme
Flasor 1 adet
Fotosel 1 adet
Anahtarlar 2 adet | Kabin kapis1 i¢in
Yonetici uzaktan 2 adet
kumanda
El Kitab1 1 adet

Ek I. Yay Secim Tablosu

Bariyer Kolu Bariyer Ifolu Yay Capt D (mm) Not
Tiirii Uzunlugu
(Metre: M)
Diz
Bariyer Kolu 6=1L=4.8 D5.5+D4.5
4.8>1L=3.5 d5.5
3.5>L=2.5 D4.5
Teleskopik 6=L>53 D6.8+D4.5
Bariyer Kolu 53=L=43 D5.5+D4.5
43>L=3.5 D4.5+DP4.5
3.5>L=3 d5.5
| @atlamr
Bariyer Kolu
3>L 4.5
45> L >43 O 6.8+ ®5.5
Citli Bariyer 43>L >38 ®6.0+ O5.5
Kolu, iki 3.8>L >3 ®5.5+ D4.5
Kademeli 3>L 4.5+ D4.5
Citli Bariyer 4>1.>3.8 D6.8+D5.5
Kolu, Ug 3.81>L>3.3 6.0 ®5.5
Kademeli 3.3>L>2.5 D5.5+04.5
Yay Rengi Ayrimi
4.5 55 6.0 6.8
Kirmizi Mavi Yesil Sari
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